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教育经历

北京大学 直博 王选计算机研究所-计算机应用技术 2022.9–至今

武汉大学 本科 计算机学院-软件工程，GPA: 3.88/4.0，两学年 Top 1% 2018.9–2022.7

实习经历

快手 – 可灵 AI 视频生成算法实习生 2025.12–至今
• 项目一：通用物体（非人体）视频动作迁移研究。通用物体的运动控制是视频生成的一大难点，探索多种显式与隐式通用物体
运动表征，参与数据集构建与实验验证，提升复杂场景下运动迁移的稳定性与一致性。

• 项目二：视频相机运镜克隆研究。参与可灵视频相机运镜克隆项目，协助完成对比方法的复现、验证与效果评估，支撑相关论
文 OmniDirector 的实验分析与结果呈现。[Project Page]

核心科研经历

多模态解耦的跨物种动作生成 一作，TMM 投稿中 2025.7–2025.11
• 动机：跨物种动作生成中，动作语义与执行者习性往往高度耦合；现有动作迁移方法容易混淆二者，导致源动作语义传递不准
或目标物种习性丢失。

• 方法：提出双流解耦框架，在特征空间分别建模可迁移的动作内容与目标物种特有的生物习性；设计多模态融合模块，支持文
本描述与参考动作的联合驱动。

• 结果：实现了多模态可控跨物种动作生成，在保持目标物种习性的同时准确传递源动作语义。

习性保持的跨类别动物动作迁移 一作，ACM MM’25 2024.6–2025.2
• 动机：现有动作生成与迁移方法主要关注动作语义迁移，缺少对目标物种运动习性的显式建模，容易生成不符合目标主体行为
规律的动作。

• 方法：定义动作迁移中的 habit preservation 问题，并构建包含多类别动物动作与习性标注的数据集；基于 VQ-VAE 学习离
散运动表示，引入物种动作先验与习性感知条件建模，构建跨物种动作生成与迁移框架。

• 结果：在跨物种动作迁移中同时保持源动作语义与目标物种习性，并利用大语言模型提供未见类别的习性先验，提升 zero-shot
跨类别动作迁移能力。

点云分布外泛化的不变特征学习 一作，ICASSP’24 2022.9–2023.6
• 动机：三维点云合成数据与真实数据存在较大领域差异，传统模型泛化能力弱。
• 方法：设计双分支网络，自适应学习局部与全局不变特征，引入可学习锚点机制聚合特征以提升语义一致性。
• 结果：在跨领域泛化基准上取得 SOTA，并显著提升了模型在未见场景下的鲁棒性。

荣誉奖项

奖学金：国家奖学金 × 2（2/208），武汉大学甲等奖学金 × 3（Top 5%），北京大学三等奖学金。
荣誉：武汉大学三好学生 × 3（Top 10%），武汉大学优秀毕业生（Top 10%），北京大学优秀科研奖。
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